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1. ABL n°1 – управление включением/выключением системы
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Осуществляет процедуру включения/выключения системы различными методами. На основе установленного метода запуск происходит при выполнении всех условий включения; как только хотя бы одно из условий оказывается невыполненным, система выключается. В этом случае системе присваивается соответствующий «OFF» статус, обусловивший выключение. 
Статус On/Off от ключа имеет более высокий приоритет по отношению к остальным. Данный статус обусловливает включение системы. До подтверждения условия от ключа (enByKey=1) система не может включиться и, следовательно, перейти в какой-либо другой из возможных статус.
Методы включения/выключения:
1) От ключа (функция, зависящая от параметра enByKey)

Включение:  измените значение события evKeyOnOff с 0 на 1.

Выключение: измените значение события evKeyOnOff с 1 на 0. 

2) От цифрового входа (функция, зависящая от параметра enByDI) 

Включение: если значение цифрового контакта On/Off равно “1”, включение разрешено. 

Выключение: если значение цифрового контакта On/Off равно “0”,  система выключается. 

3) От наблюдателя (функция, зависящая от параметра enBySup) 

Включение: если статус наблюдателя равен “1”, включение разрешено.

Выключение: если статус наблюдателя равен “0”,  система выключается.

4) От планового таймера (функция, зависящая от параметра enBySchedule) 

Включение: если управляющий статус равен “1”, включение разрешено.

Выключение:  если управляющий статус равен “0”,  система выключается. 

5) От сигнала тревоги  (функция, зависящая от параметра onAlarms); при возникновении сигнала тревоги  система переходит в статус OFF. 

Чтобы использовать эту функцию, нужно определить все сигналы (eventually in OR), при которых система должна выключаться. Если значение параметра onAlarms при использовании данного метода всегда будет равным нулю, система не сможет перейти в статус OFF.

6) От выключенных системных часов реального времени (функция, зависящая от параметра rtcFault)

При включении происходит проверка на возможность использования системных часов. Если часы имеются и находятся в состоянии тревоги (состояние, соответствующее параметру to  rtcFault=1), есть возможность перехватить выходной статус (unitStatus) и перенаправить на пользовательское управление. Данный статус идентичен статусу OFF, присваиваемому часами в случае ошибки. Чтобы разблокировать систему и заново ее включить, требуется изменение значения события rtcDone. Если сигнал тревоги часов повторится, система перейдет во включенное состояние при невыполнении соответствующих условий. 

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enByKey
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Статус, определяющий включение/выключение методом от ключа

0: выключено; 1: включено

	evKeyOnOff
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Событие включения/выключения от ключа

- При переходе от 0 к 1 – запрос на включение

- При переходе от 1 к 0 – запрос на выключение

	enByDI
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Статус, определяющий включение/выключение методом от цифрового входа

0: выключено; 1: включено

	statusDI
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Статус цифрового входа на включение/выключение в зависимости от цифрового датчика

- 0: контакт открыт, запрос на выключение от цифрового входа

- 1: контакт закрыт, запрос на включение от цифрового входа

Данный статус используется в управлении включением/выключением системы только в том случае, если задан соответствующий активирующий параметр

	enBySup
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Статус, определяющий включение/выключение методом от наблюдателя
0: выключено; 1: включено

	statusSup
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Статус наблюдателя на включение/выключение в зависимости от ответа наблюдателя
- 0: статус не подтвержден, запрос на выключение у наблюдателя
- 1: статус подтвержден, запрос на включение у наблюдателя
Данный статус используется в управлении включением/выключением системы только в том случае, если задан соответствующий определяющий параметр

	enBySchedule
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Статус, определяющий включение/выключение методом от планового таймера
0: выключено; 1: включено

	statusSchedule
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Статус на включение/выключение в зависимости от планового таймера:

- 0: статус не подтвержден, запрос на выключение

- 1: статус подтвержден, запрос на включение

Данный статус используется в управлении включением/выключением системы только в том случае, если задан соответствующий определяющий параметр

	onAlarms
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Статус на включение/выключение от сигнала тревоги :

- 0: бездействие

- 1: активирует включение/выключение, вызванное блокирующими сигналами

Если Вы не хотите использовать данную функцию, присвойте параметру значение «0»

	rtcFault
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Указывает на сбой в работе системных часов или на необходимость их установки. Если Вы не хотите использовать данную функцию, присвойте параметру значение «0»

	rtcDone
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Событие, разблокирующее статус системы, вызванный отключением часов реального времени. Если система находится в выключенном состоянии вследствие неработающих часов и значение данного параметра меняется с «0» на «1», система включается (если это разрешено)


* Входные параметры должны быть определены

	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	unitStatus
	CJ_BYTE
	0
	6
	Определяет статус системы

- 0: статус OFF от ключа

- 1: статус OFF от цифрового входа

- 2: статус OFF от наблюдателя

- 3: статус OFF от планового таймера
- 4: статус OFF от сигнала тревоги 

- 5: статус OFF от часов реального времени

- 6: статус ON

	unitOnOff
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус включенности/выключенности системы

- 0: система выключена

- 1: система включена


2. ABL n°2 – управление переключением потоков воздуха
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Управление переключением потоков воздуха осуществляется после фазы первичного включения системы и вентиляторов по прошествии времени, определенного параметром startupDelay. Если по истечении данного отрезка времени датчик сигнализирует недостаток воздуха, мгновенно включается сигнал тревоги .
Управление осуществляется также и при нормальном функционировании системы, состояние датчика потока воздуха постоянно отслеживается: если от датчика поступает сигнал о недостатке воздуха через промежуток времени, превышающий значение параметра runningDelay, подается сигнал тревоги.
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Сигнал тревоги можно остановить вручную, поменяв значение параметра resetAlarm.
	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

	fans
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Описывает статус вентиляторов

- 0: статус OFF
- 1: статус ON (работает хотя бы 1 вентилятор)

	startupDelay
	CJ_WORD
	1
	999
	*
	Задержка (в секундах) с момента включения системы, после которой срабатывает сигнал тревоги переключения потоков (Отрезок Т1 на графике)

	runningDelay
	CJ_WORD
	1
	999
	*
	Задержка (в секундах) при нормальном функционировании системы, после которой срабатывает сигнал тревоги переключения потоков (Отрезок Т2 на графике)

	DI_Flow
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Цифровой вход, определяющий наличие потока

0: потока нет; 1: поток присутствует

	resetAlarm
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Ручной сброс сигнала тревоги; при изменении значения с 0 на 1 и очередном возникновении состояния тревоги сигнал будет сброшен.


* Входные параметры должны быть определены

	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	flowAlarm
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус сигнала тревоги переключателя потоков

- 0: поток нормальный, сигнала нет

- 1: потока нет, срабатывание сигнала


3. ABL n°3 – Управление насосами (нагрев и охлаждение)
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Управляет двумя циркуляционными насосами для нагрева и охлаждения. Контроль над каждого насоса осуществляется независимым образом.
Параметр regulationType определяет тип регулирования, согласно которому осуществляется контроль насосов.
- 0: Непрерывное функционирование
- 1: Функционирование через включение/выключение
В режиме непрерывного функционирования регуляция связана с состоянием силовой установки, насосы включаются и выключаются одновременно с ней. Выберите значение regulationType=0 для установки данного типа регулирования.
В режиме функционирования через включение/выключение насосы включаются, если значение параметра нагрева/охлаждения превышает установленное значение включения (setON) и выключаются, если значение этого же параметра опускается ниже значения выключения (setOFF). Выберите значение regulationType=1 для установки данного типа регулирования.
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Когда значение линейного регулятора превышает значение setON, насос включается; если опускается ниже значения setOFF, запускается таймер, который позволяет насосу продолжать работу в течение установленного промежутка времени (параметр minTimePumpON). Таймер сбрасывается, если значение линейного регулятора вновь поднимается выше setON. Насос выключается при отключении системы, при этом все значения таймера сбрасываются.

Статус насоса 
Каждый насос характеризуется рабочим статусом (выходные параметры statusHeatPump и statusCoolPump):

· Disabled (недоступен): не задана конфигурация насоса.
· Off: the pump is off.
· In switch-off stand-by (блокирован перед выключением): насос готов к выключению и в целях безопасности находится в заблокированном состоянии на определенный промежуток времени.
· On: насос включен.
· Alarm (тревога): сигнал тревоги о необходимости температурного переключения насоса.

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	unitOnOff
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Состояние системы

- 0: система выключена

- 1: система включена

	regulationType
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Тип регуляции насосов:

0: непрерывный

1: через включение/выключение

	setON
	CJ_WORD
	1.00
	90.00
	*
	Значение, при котором насос включается при запросе на нагрев/охлаждение [%]

	setOFF
	CJ_WORD
	1.00
	90.00
	*
	Значение, при котором насос выключается при запросе на нагрев/охлаждение [%]

	minTimePumpON
	CJ_WORD
	1
	99
	*
	Минимальное время (в минутах), в течение которого насос продолжает работу после запроса на выключение

	enHeatPump
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Активирует управление нагревающим насосом

0: функция выключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию используется значение «1»

	rampHeat
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	*
	Запрос на нагрев [%]

	alarmHeatPump
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Сигнал тревоги о необходимости температурного переключения нагревающего насоса

	blockHeatPump
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Общий сигнал тревоги для блокирования нагревающего насоса

	enCoolPump
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Активирует управление охлаждающим насосом

0: функция выключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию используется значение «1»

	rampCool
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	*
	Запрос на охлаждение [%]

	alarmCoolPump
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Сигнал тревоги о необходимости температурного переключения охлаждающего насоса

	blockCoolPump
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Общий сигнал тревоги для блокирования охлаждающего насоса


* Входные параметры должны быть определены

	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	heatPump
	CJ_BIT
	0
	1
	Управление нагревающим насосом

	statusHeatPump
	CJ_BYTE
	0
	4
	Рабочий статус нагревающего насоса:

0: недоступен

1: сигнал тревоги о необходимости температурного переключения насоса

2: выключен

3: включен

4: блокирован перед выключением

	coolPump
	CJ_BIT
	0
	1
	Управление охлаждающим насосом

	statusCoolPump
	CJ_BYTE
	0
	4
	Рабочий статус охлаждающего насоса:

0: недоступен

1: сигнал тревоги о необходимости температурного переключения насоса

2: выключен

3: включен

4: блокирован перед выключением


4. ABL n°4 – Сигнал тревоги о необходимости температурного переключения насоса (Нагрев и охлаждение)
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Данный макроблок управляет сигналами тревоги о необходимости температурного переключения каждого из двух насосов (нагревающего и охлаждающего). Сигнал срабатывает автоматически через 2 секунды после активации соответствующего датчика и автоматически обновляется при возникновении условий тревоги.

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию используется значение «1»

	enHeatPump
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Активирует сигнал тревоги о необходимости температурного переключения нагревающего насоса

0: функция выключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	DI_AlarmHeatPump
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Цифровой вход, соответствующий сигналу тревоги о необходимости температурного переключения нагревающего насоса

0: сигнала нет; 1: сигнал активен

	enCoolPump
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Активирует управление охлаждающим насосом

0: функция выключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	DI_AlarmCoolPump
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Цифровой вход, соответствующий сигналу тревоги о необходимости температурного переключения охлаждающего насоса

0: сигнала нет; 1: сигнал активен


 * Входные параметры должны быть определены

	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	alarmHeatPump
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус сигнала тревоги о необходимости температурного переключения нагревающего насоса

0: сигнал не активен

1: сигнал активен

	alarmCoolPump
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус сигнала тревоги о необходимости температурного переключения охлаждающего насоса

0: сигнал не активен

1: сигнал активен


5. ABL n°5 – Рабочий режим (Шаблон)
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Рабочий режим характеризуется следующими значениями:
	Параметр “MOdE”
	Рабочий режим
	Описание

	0
	Raffreddamento - Охлаждение
	Летний рабочий режим

	1
	Riscaldamento - Нагрев
	Зимний рабочий режим


Установить рабочий режим системы можно при помощи следующих процедур:

1) Через параметр MOdE, имеющийся в макроблоке.

2) Через протокол наблюдения (функция, зависящая от параметра enBySup)

Настройка – установите связь между параметром statusSup и командой изменения режима, отправляемой протоколом наблюдения.

3) Через переключатель от температуры окружающей среды (функция, зависящая от параметра enByChangeOver)
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температура окружающей среды превысит значение setToHeating, система переключится в «летний» рабочий режим. Как только температура окружающий среды опустится ниже значения setToCooling, система вновь перейдет в «зимний» рабочий режим.
	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enByKey
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Активация изменения режима через параметр

0: выключена; 1: включена

	enBySup
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Активация изменения режима через протокол наблюдения

0: выключена; 1: включена

	statusSup
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Статус наблюдателя при переключении режима через протокол наблюдения

- 0: зимний рабочий режим

- 1: летний рабочий режим

Статус цифрового входа на включение/выключение в зависимости от цифрового датчика

- 0: контакт открыт, запрос на выключение от цифрового входа

- 1: контакт закрыт, запрос на включение от цифрового входа

Данный статус используется в управлении только в том случае, если задан соответствующий активирующий параметр

	enByChangeOver
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Активация переключения режима от изменения температуры окружающей среды

0: выключена; 1: включена

	tempExternal
	CJ_ANALOG
	-
	-
	-
	Показания датчика температуры окружающей среды [°C]

	setToHeating
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	20.0
	Заданное значение температуры окружающей среды для перехода на летний рабочий режим [°C]

	setToCooling
	CJ_ SHORT
	-58.0
	302.0
	10.0
	Заданное значение температуры окружающей среды для перехода на зимний рабочий режим [°C]


* Входные параметры должны быть определены

	Параметры/Внутренний статус
	

	Название
	Тип
	Значение по умолчанию
	Мин.
	Макс.
	Описание

	MOdE
	CJ_BIT
	0
	0
	1
	Рабочий режим системы, может быть изменен при помощи клавиатуры

Этот параметр всегда обновляется автоматически, если переключение производится при помощи других процедур.


	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	mode
	CJ_BIT
	0
	1
	Текущий рабочий режим системы

0: летний режим (чиллер)

1: зимний режим (тепловой насос)


6. ABL n°6 – Компенсация летней контрольной точки
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Данная функция доступна только при летнем рабочем режиме (mode=0). Компенсация контрольной точки выполняется при запросе на регулировку охлаждения в зависимости от температуры окружающей среды. Предназначение данной функции – предотвратить излишний теплообмен между внешней и внутренней средой и адаптировать рабочее пространство к изменившимся условиям. Также она позволяет снизить энергозатраты системы.
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Значение компенсирующей контрольной точки прямо пропорционально зависит от роста внешней температуры до достижения максимального значения, установленного параметром maxSetPoint.
Выполнение данной функции запрещено в случае неработоспособности датчика внешней среды.

Если функция недоступна или запрещена, значение выходного параметра setPoint равно значению соответствующего входного параметра.

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию используется значение «1»

	mode
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Текущий рабочий режим:

0: летний режим (охлаждение)

1: зимний режим (нагрев)

	setPoint
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	*
	Контрольная точка температуры камеры [°C]

	maxSetPoint
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	*
	Максимальное значение компенсирующей контрольной точки температуры камеры [°C]

	setExtStart
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	*
	Стартовая компенсирующая контрольная точка для температуры окружающей среды [°C]

	diffExt
	CJ_SHORT
	0.0
	80.0
	*
	Компенсирующая разность для температуры окружающей среды [°C]

	tempExternal
	CJ_ANALOG
	-
	-
	*
	Показания датчика температуры окружающей среды [°C]


 * Входные параметры должны быть определены

	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	setPoint
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	«Скомпенсированная» контрольная точка


7. ABL n°7 – управление включением/выключением вентиляторов
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On/Off  regulation представляет собой включение/выключение вентиляторов на основе регулирующей контрольной точки (setPoint) и значения разности температур (diff), которые сопоставляются через показатели датчика температуры камеры или по обратному каналу в зависимости от того, где расположен датчик. Тип регуляции зависит от рабочего режима – летнего/зимнего.
Управление двумя вентиляторами выполняется одновременно на основе одного и того же выходного сигнала requestFan.

ЛЕТНИЙ/ОХЛАЖДАЮЩИЙ рабочий режим
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ЗИМНИЙ/НАГРЕВАЮЩИЙ рабочий режим
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Если датчик температуры окружающей среды находится в нерабочем состоянии, статус вентиляторов можно задать через параметр valOnErrorProbe.

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	unitOnOff
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Состояние системы

- 0: система выключена

- 1: система включена

	mode
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Текущий рабочий режим:

0: летний режим (охлаждение)

1: зимний режим (нагрев)

	setPoint
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	*
	Контрольная точка камеры [°C]

	diff
	CJ_SHORT
	0.0
	80.00
	*
	Значение разности температур для управления вентиляторами [°C]

	tempRoom
	CJ_ANALOG
	-
	-
	*
	Показания датчика температуры камеры [°C]

	valOnErrorProbe
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Принудительное изменение статуса датчика при его неработоспособности


* Входные параметры должны быть определены

	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	requestFan
	CJ_BIT
	0
	1
	Запрос на включение/выключение вентиляторов


8. ABL n°8 – Модулирующая регулировка вентиляторов
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Данная регулировка зависит от регулирующей контрольной точки (setPoint) и значения разности температур (diff), которые сопоставляются через показатели датчика температуры камеры или по обратному каналу в зависимости от того, где расположен датчик. Тип регуляции зависит от рабочего режима – летнего/зимнего.
Управление двумя вентиляторами выполняется одновременно на основе одного и того же выходного сигнала requestFan.
ЛЕТНИЙ/ОХЛАЖДАЮЩИЙ рабочий режим
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ЗИМНИЙ/НАГРЕВАЮЩИЙ рабочий режим
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Если датчик температуры окружающей среды находится в нерабочем состоянии, статус вентиляторов можно задать через параметр valOnErrorProbe.
Модулирующая регулировка с этапом включения/выключения
Такая же логика, что и при модулирующей регулировке, обладающей также возможностью выключения вентилятора на особом этапе при линейном регулировании. Чтобы установить этот тип регулировки, задайте параметр enOnOffStep=1. 
Результирующий выходной параметр вентиляторов (requestFan) зависит от специального этапа при линейном регулировании, во время которого принимается решение: разрешить модуляцию или оставить вентилятор выключенным.
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Точка выключения вентилятора соответствует значению контрольной точки температуры камеры. Операция по включению/выключению задерживается с целью предотвратить излишне кратковременные циклы, способные нарушить регулирование (параметр delayOnOffFan).

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	unitOnOff
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Состояние системы

- 0: система выключена

- 1: система включена

	mode
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Текущий рабочий режим:

0: летний режим (охлаждение)

1: зимний режим (нагрев)

	setPoint
	CJ_ SHORT
	-58.0
	302.0
	*
	Контрольная точка температуры камеры [°C]

	diff
	CJ_SHORT
	0.0
	80.00
	*
	Значение разности температур для управления вентиляторами [°C]

	tempRoom
	CJ_ANALOG
	-
	-
	*
	Показания датчика температуры камеры [°C]

	maxValue
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	*
	Максимальная скорость работы вентиляторов [%]

	minValue
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	*
	Минимальная скорость работы вентиляторов [%]

	enOnOffStep
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Активирует модулирующую регуляцию с этапом включения/выключения

0: только модуляция

1: модуляция с этапом включения/выключения

	diffRamp
	CJ_WORD
	0.00
	60.00
	8.00
	Значение разности скоростей при включении вентиляторов при модулирующем линейном регулировании [%]

	delayOnOffFan
	CJ_WORD
	0
	999
	10
	Время ожидания (в секундах) перед включением/выключением при модулирующем линейном регулировании

	valOnErrorProbe
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	*
	Принудительное изменение статуса датчика при его неработоспособности


* Входные параметры должны быть определены

	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	requestFan
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	Запрос на включение/выключение вентиляторов [%]


9. ABL n°9 –ПИ-регулирование давления вентиляторов
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Пропорционально-интегральное управление можно осуществлять при использовании показателей давления подачи и сравнении его с контрольной точкой линейно изменяющегося давления.
Расчет контрольной точки давления
При включении системы коэффициент линейного возрастания изменяется от 0 до максимального значения, равного контрольной точке (setPointPress). Линейное возрастание изменяется каждый промежуток времени, заданный параметром setPointRampTime в Па/мин.
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ПИ-регулирование вентиляторов
If the integral time is equal to zero (integralTime=0) the regulation is only proportional. Если интегральное время равно нулю (integralTime=0), регулирование только пропорционально.
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Если датчик находится в нерабочем состоянии, статус вентиляторов можно задать через параметр valOnErrorProbe.
Управление двумя вентиляторами выполняется одновременно на основе одного и того же выходного сигнала requestFan.
	Входные параметры

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	unitOnOff
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Состояние системы

- 0: система выключена

- 1: система включена

	DischargePress
	CJ_ANALOG
	
	
	
	????????????

	setPointPress
	CJ_SHORT
	0.0
	750.0
	*
	Контрольная точка регулятора переключения давления [бар]

	setPointRampTime
	CJ_WORD
	0.0
	750.0
	*
	Время линейного возрастания в контрольной точке переключения давления [бар/мин]

	propBand
	CJ_SHORT
	0.0
	300.0
	*
	Область пропорциональности регулятора переключения давления [бар]

	integralTime
	CJ_WORD
	0
	999
	0
	Интегральное время регулятора переключения давления (в секундах)

	maxValue
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	*
	Максимальная скорость работы вентиляторов [%]

	minValue
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	*
	Минимальная скорость работы вентиляторов [%]

	valOnErrorProbe
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	*
	Принудительное изменение статуса датчика при его неработоспособности


* Входные параметры должны быть определены

	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	actualSetPointPress
	CJ_SHORT
	0.0
	750.0
	Текущая контрольная точка регулятора переключения давления [бар]

	requestFan
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	Запрос на включение/выключение вентиляторов [%]


10. ABL n°10 – Цикл отслеживания качества воздуха при работе вентиляторов
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Если конструкция системы предполагает расположение регулирующего датчика на обратном канале соответствующего камеры (onReturnProbe=1), вентилятор возвратного воздуха следует включать циклически для того, чтобы отслеживать температуру камеры.

Цикл состоит из периода ожидания (waitTime), в течение которого вентилятор выключен, и периода активации (activeTime), в течение которого вентилятор работает. Цикл всегда начинается с периода ожидания, как только регулятор камеры выключает вентилятор (нормальные условия камеры). Цикл заканчивается, если во время активной фазы значение линейного регулятора температуры камеры (reqReturnFan) превысило значение точки активации вентилятора.

Входной параметр enBothFans определяет, активировать только вентилятор возвратного воздуха (enBothFans =0) во время отслеживания качества воздушной среды или оба вентилятора (enBothFans=1).
Если цикл не активирован или такая функция не включена, значения выходных параметров outSupplyFan и outReturnFan совпадают со значениями соответствующих входных параметров reqSupplyFan и reqSupplyFan.
	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	unitOnOff
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Состояние системы

- 0: система выключена

- 1: система включена

	waitTime
	CJ_WORD
	1
	99
	*
	Период ожидания (в минутах) перед началом цикла отслеживания качества воздуха

	activeTime
	CJ_WORD
	1
	30
	*
	Продолжительность (в минутах) цикла отслеживания качества воздуха

	enBothFans
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Характеризует работу вентиляторов во время цикла отслеживания качества воздуха

0: работает только вентилятор возвратного воздуха

1: работают оба вентилятора

	enReturnFan
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Активирует управление вентилятором возвратного воздуха
0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	reqSupplyFan
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	*
	Запрос на регулирующий подающий вентилятор [%]

	reqReturnFan
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	*
	Запрос на регулирующий вентилятор возвратного воздуха [%]

	onReturnProbe
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Показывает, расположен ли регулирующий датчик на обратном канале


* Входные параметры должны быть определены

	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	actualSetPointPress
	CJ_WORD
	0.0
	100.00
	Запрос на включение подающего вентилятора

	requestFan
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	Запрос на включение вентилятора возвратного воздуха


11. ABL n°11 – Управление вентиляторами
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Управляет подающим вентилятором и вентилятором возвратного воздуха в соответствии с входным статусом регулирования (входные параметры reqSupplyFan и reqReturnFan).

Данный блок контролирует включение/выключение модулирующих вентиляторов; все соответствующие входные параметры имеют тип CJ_WORD. Если макроблок используется с пошаговыми регуляторами (On/Off), статус OFF должен соответствовать значению 0.0%, статус ON –  100.0%.
Периодизация работы вентиляторов
 «Защитные» периоды для предотвращения одновременной сильной нагрузки вентиляторов: 
-  minTimeStartOther: минимальное время между включениями вентиляторов. 
-  minTimeStopOther: минимальное время между выключениями вентиляторов. 
Ручной рабочий режим 
Чтобы перевести вентиляторы в ручной рабочий режим, установите значения параметров enManualSupplyFan и enManualReturnFan:

· 0: обычное функционирование устройства

· 1: отключение вентилятора и перевод его в ручной рабочий режим

При ручном рабочем режиме вентилятор не участвует в регулировании; принудительное включение/выключение можно осуществить, установив желаемое значение при помощи внутреннего статуса forceSupplyFan или forceReturnFan.
Вентилятор, функционирующий в ручном рабочем режиме, чувствителен к сигналам тревоги.
Статус вентиляторов 
Каждому вентилятору соответствует определенный рабочий статус (выходные параметры statusSupplyFan и statusReturnFan)
· Disabled (недоступен): вентилятор не настроен. 
· On: вентилятор работает. 
· Switch-on stand-by (ожидание перед включением): вентилятор находится в режиме ожидания в соответствии с указанным защитным периодом. 
· Off: вентилятор выключен. 
· Switch-off stand-by (ожидание перед выключением): вентилятор находится в режиме ожидания в связи с указанным защитным периодом. 
· Alarm (тревога): сигнал тревоги о необходимости теплового переключения вентиляторов. 
· Manual (ручной режим): вентилятор функционирует в ручном рабочем режиме.

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	unitOnOff
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Состояние системы

- 0: система выключена

- 1: система включена

	minTimeStartOther
	CJ_WORD
	0
	999
	*
	Защитный период (в секундах) перед запуском вентилятора

	minTimeStopOther
	CJ_WORD
	0
	999
	*
	Защитный период (в секундах) перед выключением вентилятора

	enSupplyFan
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Активирует управление подающим вентилятором

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	reqSupplyFan
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	*
	Запрос на регулирующий подающий вентилятор [%]

	enManualSupplyFan
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Активация ручного рабочего режима для подающего вентилятора

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	alarmSupplyFan
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Сигнал тревоги о необходимости теплового переключения вентилятора; блокирует вентилятор

	blockSupplyFan
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Общий сигнал тревоги при блокировании подающего вентилятора

	enReturnFan
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Активирует управление вентилятором возвратного воздуха

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	reqReturnFan
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	*
	Запрос на регулирующий вентилятор возвратного воздуха [%]

	enManualReturnFan
	CJ_BIT
	0
	1
	 *
	Активация ручного рабочего режима для вентилятора возвратного воздуха

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	alarmReturnFan
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Сигнал тревоги о необходимости теплового переключения вентилятора; блокирует вентилятор

	blockReturnFan
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Общий сигнал тревоги при блокировании вентилятора возвратного воздуха


* Входные параметры должны быть определены

	Параметры/Внутренний статус
	

	Название
	Тип
	Значение по умолчанию
	Мин.
	Макс.
	Описание

	forceSupplyFan
	CJ_WORD
	0.00
	0.00
	100.00
	Принудительный перевод подающего вентилятора в ручной рабочий режим [%]

	forceReturnFan
	CJ_WORD
	0.00
	0.00
	100.00
	Принудительный перевод вентилятора возвратного воздуха в ручной рабочий режим [%]


	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	outSupplyFan
	CJ_WORD
	0.0
	100.00
	Регулирование подающего вентилятора [%]

	statusSupplyFan
	CJ_BYTE
	0
	6
	Статус подающего вентилятора:

0: disabled (недоступен)
1: off (выключен)
2: switch-on stand-by (ожидание перед включением)
3: on (включен)
4: switch-off stand by(ожидание перед выключением)

5: thermal switch alarm (сигнал тревоги о необходимости теплового переключения)
6: in manual mode (ручной режим)

	outReturnFan
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	Регулирование вентилятора возвратного воздуха [%]

	statusReturnFan
	CJ_BYTE
	0
	6
	Статус вентилятора возвратного воздуха:

0: disabled (недоступен)

1: off (выключен)

2: switch-on stand-by (ожидание перед включением)

3: on (включен)

4: switch-off stand by(ожидание перед выключением)

5: thermal switch alarm (сигнал тревоги о необходимости теплового переключения)
6: in manual mode (ручной режим)


12. ABL n°12 – Сигнал тревоги теплового переключателя /инвертера вентиляторов
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Макроблок управляет сигналами тревоги тепловых переключателей для каждого из двух вентиляторов (подающего и возвратного воздуха). Сигнал начинает действовать автоматически через 2 секунды после активации соответствующего контакта и автоматически сбрасывается при достижении состояния до тревоги. 

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	enSupplyFan
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Активирует сигнал тревоги теплового переключателя/инвертера для подающего вентилятора

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	DI_AlarmSupplyFan
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Цифровой вход, соответствующий сигналу тревоги теплового переключателя/инвертера для подающего вентилятора

0: сигнала нет; 1: сигнал активен

	enReturnFan
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Активирует управление вентилятором возвратного воздуха

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	DI_AlarmReturnFan
	CJ_BIT
	0
	1
	 *
	Цифровой вход, соответствующий сигналу тревоги теплового переключателя/инвертера для вентилятора возвратного воздуха

0: сигнала нет; 1: сигнал активен


* Входные параметры должны быть определены
	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	alarmSupplyFan
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус сигнала тревоги теплового переключателя/инвертера для подающего вентилятора

- 0: сигнал не активен

- 1: сигнал активен

	alarmReturnFan
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус сигнала тревоги теплового переключателя/инвертера для вентилятора возвратного воздуха

- 0: сигнал не активен

- 1: сигнал активен


13. ABL n°13 – Контрольное значение температуры подаваемого воздуха (с плавающей запятой)
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Устанавливает значение температуры подаваемого воздуха в соответствии с разницей между значением контрольной точки и температурой камеры. Контрольная точка подаваемого воздуха рассчитывается как значение с плавающей запятой температуры камеры.
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Минимальный предел и максимальный предел выражены как смещение температуры в соответствии со значением SetPoint – контрольной точки регулирования температуры камеры. Если температура не выходит за пределы нейтральной зоны (zoneTemp), значение setPoint не меняется. Смещение, равное 0.0 (offset=0.0), равносильно неактивированной функции. Если датчик температуры находится в нерабочем состоянии, функция также не активна.
Если функция не активна или запрещена, контрольная точка подаваемого воздуха, представленная выходным параметром setPointSupply, всегда равна контрольной точке камеры (setPoint), установленной на входе.

СИСТЕМА С ОДНОЙ КАТУШКОЙ
Для системы с одной катушкой управление контрольной точкой зависит от входного параметра mode.
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	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	mode
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Текущий рабочий режим:

0: летний режим (охлаждение)

1: зимний режим (нагрев)

(только для системы с одной катушкой)

	coils
	CJ_BYTE
	1
	3
	*
	Число установленных катушек

	setPoint
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	*
	Контрольная точка камеры [°C]

	diffTemp
	CJ_SHORT
	0.0
	80.00
	*
	Значение разности температур для расчета контрольной точки подаваемого воздуха [°C]

	zoneTemp
	CJ_SHORT
	0.0
	80.00
	*
	Значение нейтральной зоны [°C]

	offsetTemp
	CJ_SHORT
	0.0
	80.00
	*
	Значение смещения [°C]

	tempRoom
	CJ_ANALOG
	-
	-
	-
	Показания датчика температуры камеры [°C]


* Входные параметры должны быть определены

	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	setPointSupply
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	Контрольная точка подаваемого воздуха [°C]


14. ABL n°14 – Управление нагревательной катушкой
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В системах с одной катушкой данный макроблок осуществляет управление катушкой как нагревательным/охладительным ресурсом на основе выбранного рабочего режима (входной параметр mode).

Регулирование происходит на основе контрольной точки с плавающей запятой (setPointSupply), которая рассчитывается как смещение от контрольной точки регулирования температуры камеры. Управление соответствующими клапанами осуществляется при помощи пропорционального (P) или пропорционально-интегрального (PI) алгоритмов. За основу берутся показания датчика температуры подаваемого воздуха. Для чисто пропорционального регулирования установите интегральное время (integralTime) равным нулю. Если значение интегрального времени больше нуля (integralTime >0), регулирование будет более точным; задачей интегральной части алгоритма является приведение выходных параметров к нормальным рабочим условиям, таким образом, уменьшается ошибка, возникающая при использовании только пропорционального компонента.

НАГРЕВ: пропорциональное регулирование нагревательного клапана.
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В событии, соответствующем ошибке датчика температуры подаваемого воздуха, можно задать начальное значение нагревательной катушки через входной параметр valueOnErrorProbe. В случае антифризового сигнала тревоги (antiFreeze=1) катушке принудительно присваивается максимальное значение 100%.
WINTER/HEATING operating mode in Free-Heating mode ЗИМНИЙ/НАГРЕВАТЕЛЬНЫЙ рабочий режим при свободном нагреве
В условиях режима свободного нагрева (requestFCH=2) линейное регулирование, управляющее нагревом, разделяется на два последовательных этапа: первый (на первой половине дифференциала) управляет свободным нагревом при помощи клапана наружного воздуха; второй управляет нагревательной катушкой.
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Примечание.  Если какой-либо из датчиков, участвующих в регулировании, находится в нерабочем состоянии, управление свободным нагревом невозможно.

СИСТЕМА С ОДНОЙ КАТУШКОЙ
В системах с одной катушкой данный макроблок осуществляет управление катушкой как нагревательным/охладительным ресурсом на основе выбранного рабочего режима (входной параметр mode). Принципы регулирования, представленные выше, верны и для НАГРЕВАТЕЛЬНОГО режима.
ОХЛАЖДЕНИЕ: пропорциональное регулирование охлаждающего клапана.
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В событии, соответствующем ошибке датчика температуры подаваемого воздуха, можно задать начальное значение нагревательной катушки через входной параметр valueOnErrorProbe. В случае антифризового сигнала тревоги (antiFreeze=1) катушке принудительно присваивается значение отключения 0%.
ЛЕТНИЙ/ОХЛАЖДАЮЩИЙ рабочий режим при свободном охлаждении
В условиях режима свободного охлаждения (requestFCH=1) линейное регулирование, управляющее охлаждением, разделяется на два последовательных этапа: первый (на первой половине дифференциала) управляет свободным охлаждением при помощи клапана наружного воздуха; второй управляет охлаждающей катушкой.
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Примечание.  Если какой-либо из датчиков, участвующих в регулировании, находится в нерабочем состоянии, управление свободным охлаждением невозможно.
	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	unitOnOff
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Состояние системы

- 0: система выключена

- 1: система включена

	mode
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Текущий рабочий режим:

0: летний режим (охлаждение)

1: зимний режим (нагрев)

	coils
	CJ_BYTE
	1
	3
	*
	Число установленных катушек

	setPointSupply
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	*
	Контрольная точка температуры подаваемого воздуха, используемая для регулирования [°C]

	diffTemp
	CJ_SHORT
	0.0
	50.00
	*
	Значение разности температур подаваемого воздуха [°C]

	integralTime
	CJ_WORD
	0
	999
	*
	Интегральное время при пропорционально-интегральном регулировании катушек (в секундах)

	zoneTemp
	CJ_SHORT
	0.0
	80.00
	*
	Значение нейтральной зоны [°C]

	tempSupply
	CJ_ANALOG
	-
	-
	*
	Температура подаваемого воздуха [°C]

	requestFCH
	CJ_BYTE
	0
	2
	
	Запрос на свободное охлаждение/нагрев

0: запрос отсутствует

1: запрос на свободное охлаждение

2: запрос на свободный нагрев



	valueOnErrorProbe
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	*
	Значение мощности катушки, которое будет присвоено в случае неработоспособности датчика подаваемой температуры [%]

	antiFreeze
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Антифризовый сигнал тревоги, принудительно присваивает выходному параметру значение 100%

	blockAlarm
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Основной сигнал тревоги блокирования катушки


* Входные параметры должны быть определены
	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	requestCoil
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	Запрос на включение/выключение нагревательной или охлаждающей катушки [%]


15. ABL n°15 – Управление пост-нагревом катушки
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Пост-нагрев используется, главным образом, для двух целей: накопление тепла в режиме нагрева или компенсация фазы осушения с целью повысить температуру, которая была снижена при осушении.

Регулирование выполняется с использованием контрольной точки подаваемого воздуха с плавающей запятой (setPointSupply); управление клапаном можно осуществлять при помощи пропорционального (P) или пропорционально-интегрального (PI) алгоритмов. Используется датчик температуры подаваемого воздуха.

Третья катушка используется для аналогичного регулирования клапана пост-нагрева. В регулировании участвует двойной дифференциал нагревания (diffTemp). Всегда имеется нейтральная зона (zoneTemp), в которой текущее значение катушки остается постоянным.
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Если датчик температуры подаваемого воздуха находится в нерабочем состоянии, регулирование запрещено.

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	unitOnOff
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Состояние системы

- 0: система выключена

- 1: система включена

	setPointSupply
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	*
	Контрольная точка температуры подаваемого воздуха, используемая для регулирования [°C]

	diffTemp
	CJ_SHORT
	0.0
	50.00
	*
	Значение разности температур подаваемого воздуха [°C]

	integralTime
	CJ_WORD
	0
	999
	*
	Интегральное время при пропорционально-интегральном регулировании катушек (в секундах)

	zoneTemp
	CJ_SHORT
	0.0
	80.00
	*
	Значение нейтральной зоны [°C]

	tempSupply
	CJ_ANALOG
	-
	-
	*
	Температура подаваемого воздуха [°C]

	antiFreeze
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Антифризовый сигнал тревоги

	blockAlarm
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Основной сигнал тревоги блокирования катушки


* Входные параметры должны быть определены
	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	postHeatingCoil
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	Запрос на включение/выключение катушки пост-нагрева [%]


16. ABL n°16 – Управление нагревателями при пост-нагреве
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Пост-нагрев используется, главным образом, для двух целей: накопление тепла в режиме нагрева или компенсация фазы осушения с целью повысить температуру, которая была снижена при осушении.

В зависимости от количества сконфигурированных нагревателей (numHeaters) регулирующий двойной дифференциал (diffTemp) делится на пропорциональные части, гарантируя равномерный запуск каждой нагревательной платформы.

Управление выполняется пропорционально числу нагревателей на основе контрольной точки температуры подаваемого воздуха (setPointSupply) на соответствующем отрезке (diffTemp) и при наличии соответствующей нейтральной зоны (zoneTemp), в пределах которой текущее значение нагревателей остается неизменным.
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Между каждым внедрением/удалением нагревателей должен пройти определенный отрезок времени (входной параметр delayOnOffHeater) во избежание их одновременной максимальной нагрузки.

Если датчик температуры подаваемого воздуха находится в нерабочем состоянии, регулирование запрещено.

Статус нагревателей
Каждая из трех нагревательных платформ может находиться в следуюших рабочих статусах:

- Disabled (недоступна): нагревательная платформа недоступна.  

- Off (выключена): нагревательная платформа отключена.

- In switch-on stand-by (ожидание перед включением): нагревательная платформа готова к включению и находится в режиме ожидания в соответствии с указанным защитным периодом.
- In switch-off stand-by (ожидание перед выключением): нагревательная платформа готова к выключению и находится в режиме ожидания в соответствии с указанным защитным периодом.
- On (включена): нагревательная платформа включена.

- Alarm (тревога): нагреватели заблокированы в связи с соответствующим сигналом тревоги и необхожимости температурного переключения.

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	unitOnOff
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Состояние системы

- 0: система выключена

- 1: система включена

	numHeaters
	CJ_BYTE
	1
	3
	*
	Количество нагревателей

	setPointSupply
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	*
	Контрольная точка температуры подаваемого воздуха, используемая для регулирования [°C]

	diffTemp
	CJ_SHORT
	0.0
	50.00
	*
	Значение разности температур подаваемого воздуха [°C]

	zoneTemp
	CJ_SHORT
	0.0
	80.00
	*
	Значение нейтральной зоны [°C]

	tempSupply
	CJ_ANALOG
	-
	-
	*
	Температура подаваемого воздуха [°C]

	delayOnOffHeater
	CJ_WORD
	0
	999
	*
	Время задержки (в секундах) между включением/выключением нагревательных платформ

	alarmHeater
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Сигнал тревоги электрического нагревателя

	antiFreeze
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Антифризовый сигнал тревоги

	blockAlarm
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Основной сигнал тревоги блокирования электрического нагревателя


* Входные параметры должны быть определены
	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	heater1
	CJ_BIT
	0
	1
	Запрос на включение/выключение первой нагревательной платформы

	heater2
	CJ_BIT
	0
	1
	Запрос на включение/выключение второй нагревательной платформы

	heater3
	CJ_BIT
	0
	1
	Запрос на включение/выключение третьей нагревательной платформы

	statusHeater1
	CJ_BYTE
	0
	5
	Статус первой нагревательной платформы:

0: недоступна

1: выключена

3: ожидание перед включением

4: включена

5: сигнал тревоги

	statusHeater2
	CJ_BYTE
	0
	5
	Статус второй нагревательной платформы:

0: недоступна

1: выключена

3: ожидание перед включением

4: включена

5: сигнал тревоги

	statusHeater3
	CJ_BYTE
	0
	5
	Статус третьей нагревательной платформы:

0: недоступна

1: выключена

3: ожидание перед включением

4: включена

5: сигнал тревоги


17. ABL n°17 – Сигнал тревоги о необходимости теплового переключения при пост-нагреве
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Данный макроблок управляет сигналами тревоги о необходимости температурного переключения (в совокупности) трех нагревателей. Сигнал срабатывает автоматически через 2 секунды после активации соответствующего контакта и автоматически сбрасывается при достижении состояния до тревоги.
	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	DI_AlarmHeater
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Цифровой вход, соответствующий сигналу тревоги о необходимости температурного переключения нагревающего насоса

0: сигнала нет; 1: сигнал активен


* Входные параметры должны быть определены
	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	alarmHeater
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус сигнала о необходимости температурного переключения нагревающего насоса:

- 0: сигнал неактивен

- 1: сигнал активен


18. ABL n°18 – Управление охлаждающей катушкой
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Регулирование происходит на основе контрольной точки с плавающей запятой (setPointSupply), которая рассчитывается как смещение от контрольной точки регулирования температуры камеры. Управление соответствующими клапанами осуществляется при помощи пропорционального (P) или пропорционально-интегрального (PI) алгоритмов. За основу берутся показания датчика температуры подаваемого воздуха. Для чисто пропорционального регулирования установите интегральное время (integralTime) равным нулю. Если значение интегрального времени больше нуля (integralTime >0), регулирование будет более точным; задачей интегральной части алгоритма является приведение выходных параметров к нормальным рабочим условиям, таким образом, уменьшается ошибка, возникающая при использовании только пропорционального компонента.
ОХЛАЖДЕНИЕ: пропорциональное регулирование охлаждающего клапана.
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В событии, соответствующем ошибке датчика температуры подаваемого воздуха, можно задать начальное значение нагревательной катушки через входной параметр valueOnErrorProbe. В случае антифризового сигнала тревоги (antiFreeze=1) катушке принудительно присваивается значение отключения 0%. 
ЛЕТНИЙ/ОХЛАЖДАЮЩИЙ рабочий режим при свободном охлаждении
В условиях режима свободного охлаждения (requestFCH=1) линейное регулирование, управляющее охлаждением, разделяется на два последовательных этапа: первый (на первой половине дифференциала) управляет свободным охлаждением при помощи клапана наружного воздуха; второй управляет охлаждающей катушкой.
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Примечание.  Если какой-либо из датчиков, участвующих в регулировании, находится в нерабочем состоянии, управление свободным охлаждением невозможно.
	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	unitOnOff
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Состояние системы

- 0: система выключена

- 1: система включена

	coils
	CJ_BYTE
	1
	3
	*
	Число установленных катушек

	setPointSupply
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	*
	Контрольная точка температуры подаваемого воздуха, используемая для регулирования [°C]

	diffTemp
	CJ_SHORT
	0.0
	50.00
	*
	Значение разности температур подаваемого воздуха [°C]

	integralTime
	CJ_WORD
	0
	999
	*
	Интегральное время при пропорционально-интегральном регулировании катушек (в секундах)

	zoneTemp
	CJ_SHORT
	0.0
	80.00
	*
	Значение нейтральной зоны [°C]

	tempSupply
	CJ_ANALOG
	-
	-
	*
	Температура подаваемого воздуха [°C]

	requestFCH
	CJ_BYTE
	0
	2
	
	Запрос на свободное охлаждение/нагрев

0: запрос отсутствует

1: запрос на свободное охлаждение

2: запрос на свободный нагрев



	valueOnErrorProbe
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	*
	Значение мощности катушки, которое будет присвоено в случае неработоспособности датчика подаваемой температуры [%]

	antiFreeze
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Антифризовый сигнал тревоги, принудительно присваивает выходному параметру значение 0.00%

	blockAlarm
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Основной сигнал тревоги блокирования катушки


* Входные параметры должны быть определены
	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	requestCoil
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	Запрос на включение/выключение охлаждающей катушки [%]


19. ABL n°19 – Управление осушением
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Чтобы обеспечить нормальную работу в условиях среды, необходимо принимать во внимание влажность воздуха и регулировать ее на основе заданной контрольной точки в процентном отношении (setPointHR) с соответствующими гистерезисом (diffHR) и нейтральной зоной (zoneHR), в пределах которой текущее значение увлажнителя остается неизменным.
Регулирование процесса осушения 
В регулировании участвует та же охлаждающая катушка; то есть, предполагается, что установлены как минимум две катушки (coils>1). Если датчик влажности камеры отключен или находится в нерабочем состоянии, управление осушением невозможно.
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Предел при регулировании осушения
При активном запросе на осушение, а также при наличии запроса на непрерывный нагрев в состоянии ожидания, данная функция (активируемая через входной параметр enLimitDehumid=1) позволяет ограничить открытие охлаждающего клапана, таким образом, осушение осуществляется в противовес постоянному понижению температуры (в связи с осушением) и дает возможность быстро вернуться к требуемым температурным условиям. Это оказывает моментальный эффект на температуру и способствует энергосбережению, тем самым оптимизируя управление катушкой.
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При активном запросе на осушение ограничительное воздействие преследует цель ограничить осушение, чтобы предотвратить переохлаждение воздуха, и поэтому всегда требует больше тепла от нагревательных катушек (и катушек пост-нагрева). Здесь так же происходит оптимизация регулирования за счет энергосбережения.
Если датчик температуры подаваемого воздуха находится в нерабочем состоянии, данное регулирование невозможно.
Пример 1 
Запрос на осушение = 80% 

Ограничение на осушение = 50% 

В данном случае запрос на осушение будет равен 40%, т.е. 50% от 80% фактического запроса.
Пример 2 
Запрос на осушение = 80% 

Ограничение на осушение = 25% 

В данном случае запрос на осушение будет равен 60%, т.е. 25% от 80% фактического запроса.
Пример 3 
Запрос на осушение = 80% 

Ограничение на осушение = 0% 

В данном случае запрос на осушение ничем не ограничивается и равен фактическому запросу.

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	unitOnOff
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Состояние системы

- 0: система выключена

- 1: система включена

	coils
	CJ_BYTE
	1
	3
	*
	Число установленных катушек

	setPointHR
	CJ_SHORT
	0
	100
	*
	Контрольная точка для регулирования влажности [%]

	diffHR
	CJ_SHORT
	0
	100
	*
	Значение дифференциала для регулирования влажности [%]

	zoneHR
	CJ_SHORT
	0
	100
	*
	Значение нейтральной зоны для регулирования влажности [%]

	integralTime
	CJ_WORD
	0
	999
	*
	Полное время (в секундах) при пропорционально-интегральном регулировании влажности 

	humidityRoom
	CJ_ANALOG
	-
	-
	*
	Показания датчика влажности камеры [%]

	enLimitDehumid
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Активация функции ограничительного регулирования при осушении

	setPointSupply
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	*
	Контрольная точка температуры подаваемого воздуха, используемая для регулирования [°C]

	diffTemp
	CJ_SHORT
	0.0
	50.00
	*
	Значение разности температур подаваемого воздуха [°C]

	zoneTemp
	CJ_SHORT
	0.0
	80.00
	*
	Значение нейтральной зоны [°C]

	tempSupply
	CJ_ANALOG
	-
	-
	*
	Температура подаваемого воздуха [°C]

	antiFreeze
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Антифризовый сигнал тревоги, принудительно присваивает выходному параметру значение 100.00%

	blockAlarm
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Основной сигнал тревоги блокирования катушки


* Входные параметры должны быть определены
	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	requestCoil
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	Запрос на осушение [%]


20. ABL n°20 – Управление увлажнителем
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Чтобы обеспечить нормальную работу в условиях среды, необходимо принимать во внимание влажность воздуха и регулировать ее на основе заданной контрольной точки в процентном отношении (setPointHR) с соответствующими гистерезисом (diffHR) и нейтральной зоной (zoneHR), в пределах которой текущее значение увлажнителя остается неизменным.
Возможно использование увлажнителя модулирующего типа или типа «включение/выключение» (humidifierType). Если датчик влажности воздуха камеры (humidityRoom) отключен или находится в нерабочем состоянии, управление осушением невозможно.

Активация увлажнителя в зависимости от температуры подаваемого воздуха
Для корректной работы увлажнителя требуется минимальная температура воздуха; таким образом, для его активации/деактивации задается контрольная точка температуры подаваемого воздуха (setPointSupply) вместе с соответствующим гистерезисом (diffSupply). Данная функция активируется через входной параметр enSupplyLimit=1; если enSupplyLimit=0 (функция не активирована), включение/выключение увлажнителя производится на основе обычной контрольной точки в процентном отношении (setPointHR).
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Если датчик температуры подаваемого воздуха (tempSupply) находится в нерабочем состоянии, данная функция запрещена и включение/выключение увлажнителя производится на основе контрольной точки в процентном отношении.

Включение/выключение увлажнителя 
Чтобы использовать регулирование увлажнителя типа On/Off, установите humidifierType=1.
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Если датчик влажности камеры (humidityRoom) находится в нерабочем состоянии, увлажнитель выключается. Активным выходным параметром при данном типе регулирования является цифровой выход do_Humidifier.
Активация увлажнителя на основе подаваемой влажности
Для корректной работы увлажнителя требуется не слишком высокое значение влажности воздуха; таким образом, для его активации/деактивации задается контрольная точка подаваемой влажности (setPointHsupply) вместе с соответствующим порогом (diffHsupply). Данная функция активируется через входной параметр enHsupplyLimit=1; если enHsupplyLimit=0 (функция не активирована), увлажнитель работает на основе обычной контрольной точки в процентном отношении (setPointHR).
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Если датчик подаваемой влажности (humiditySupply) находится в нерабочем состоянии, увлажнитель работает на основе обычной контрольной точки в процентном отношении (setPointHR).
Увлажнитель модулирующего типа 
Чтобы использовать модулирующую регулировку увлажнителя, установите humidifierType=2.
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Если датчик влажности камеры (humidityRoom) находится в нерабочем состоянии, увлажнитель выключается. Активным выходным параметром при данном типе регулирования является аналоговый выход ao_Humidifier.
Статус увлажнителя 
Увлажнитель может находиться в следующих рабочих статусах (выходной параметр statusHumidifier):

- Disabled (недоступен): увлажнитель не настроен.
- Off (выключен): увлажнитель выключен.
- Off due to supply temperature (выключен в связи с температурой подаваемого воздуха): увлажнитель выключен в связи с низкой температурой подаваемого воздуха.

- On (включен): увлажнитель включен.

- Alarm (тревога): увлажнитель в состоянии тревоги.
	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	unitOnOff
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Состояние системы

- 0: система выключена

- 1: система включена

	humidifierType
	CJ_BYTE
	1
	2
	*
	Тип увлажнителя

1: On/Off
2: модулирующий

	setPointHR
	CJ_SHORT
	0
	100
	*
	Контрольная точка для регулирования влажности [%]

	diffHR
	CJ_SHORT
	0
	100
	*
	Значение дифференциала для регулирования влажности [%]

	zoneHR
	CJ_SHORT
	0
	100
	*
	Значение нейтральной зоны для регулирования влажности [%]

	humidityRoom
	CJ_ANALOG
	-
	-
	*
	Показания датчика влажности камеры [%]

	enTsupplyLimit
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Активирует регулирование увлажнителя на основе подаваемой температуры

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «0»

	setPointTsupply
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	*
	Контрольная точка температуры подаваемого воздуха, используемая для регулирования увлажнителя [°C]

	diffTsupply
	CJ_SHORT
	0.0
	50.00
	*
	Дифференциал для регулирования увлажнителя на основе температуры подаваемого воздуха [°C]

	tempTsupply
	CJ_ANALOG
	-
	-
	-
	Температура подаваемого воздуха [°C]

	enHsupplyLimit
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Активирует регулирование увлажнителя на основе подаваемой влажности

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «0»

	setPointHsupply
	CJ_SHORT
	0
	95
	0
	Контрольная точка увлажнителя, используемая для регулирования на основе подаваемой влажности [%]

	diffHsupply
	CJ_SHORT
	0
	40
	0
	Дифференциал для регулирования увлажнителя на основе подаваемой влажности [%]

	tempTsupply
	CJ_ANALOG
	-
	-
	-
	Значение подаваемой влажности [%]

	alarmHumidifier
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Сигнал тревоги увлажнителя

	blockAlarm
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Основной сигнал тревоги блокирования увлажнителя


* Входные параметры должны быть определены
	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	statusHumidifier
	CJ_BYTE
	0
	4
	0: недоступен

1: выключен

2: выключен в связи с температурой подаваемого воздуха

3: включен

4: увлажнитель в состоянии тревоги

	do_Humidifier
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус включенности/выключенности увлажнителя при типе регулирования On/Off

	ao_Humidifier
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	Статус включенности/выключенности увлажнителя при модулирующем типе регулирования


21. ABL n°21 – Управление качеством воздуха
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Регулирует поступление свежего воздуха на основе соответствующих показателей VOC/CO2, управляя клапаном наружного воздуха. На основе показателей датчика проводится пропорциональная проверка на контрольной точке (setPointAQ) и соответствующем дифференциале (diffAQ).
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Примечание. Если датчик качества воздуха находится в нерабочем состоянии, данное регулирование запрещено.

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	unitOnOff
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Состояние системы

- 0: система выключена

- 1: система включена

	setPointAQ
	CJ_SHORT
	0
	10000
	*
	Контрольная точка отслеживания качества воздуха [ppm]

	diffAQ
	CJ_SHORT
	0
	2000
	*
	Значение дифференциала для отслеживания качества воздуха [ppm]

	humidityRoom
	CJ_ANALOG
	-
	-
	*
	Показания датчика качества воздуха [ppm]

	maxValue
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	*
	Максимальное значение качества воздуха [%]

	minValue
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	*
	Минимальное значение качества воздуха [%]


* Входные параметры должны быть определены
	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	requestAirQuality
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	Запрос на открытие/закрытие клапана для получения данных о качестве воздуха


22. ABL n°22 – Управление свободным охлаждением/нагревом
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Свободное охлаждение (в показателях температуры) активируется, когда разница между температурой воздуха камеры и температурой воздуха окружающей среды достигает значения контрольной точки (setPointFCH) и соответствующего гистерезиса (входной параметр diffFCH).

Свободный нагрев (в показателях температуры) активируется, когда разница между температурой воздуха окружающей среды и температурой воздуха камеры достигает значения контрольной точки (setPointFCH) и соответствующего гистерезиса (входной параметр diffFCH).
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Если какой-либо из датчиков находится в нерабочем состоянии, регулирование недоступно.

Регулирование свободного охлаждения и свободного нагрева
Регулирование свободного охлаждения/свободного нагрева связано с открытием клапана наружного воздуха. В условиях режима свободного охлаждения/свободного нагрева (т.е. регулирование активировано и значение запроса больше нуля) линейное регулирование, управляющее охлаждением/нагревом, разделяется на два последовательных этапа. Первый (на первой половине дифференциала) управляет свободным охлаждением/свободным нагревом при помощи клапана наружного воздуха; второй управляет нагревательной/охлаждающей катушкой.

ЛЕТНИЙ/ОХЛАЖДАЮЩИЙ рабочий режим: свободное охлаждение
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ЗИМНИЙ/НАГРЕВАТЕЛЬНЫЙ рабочий режим: свободный нагрев
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Примечание. Если какой-либо из датчиков, участвующих в регулировании, находится в нерабочем состоянии, дальнейшее использование регулирования свободного охлаждения/свободного нагрева невозможно.

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	unitOnOff
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Состояние системы

- 0: система выключена

- 1: система включена

	mode
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Текущий рабочий режим:

0: летний режим (охлаждение)

1: зимний режим (нагрев)

	coils
	CJ_BYTE
	1
	3
	*
	Число установленных катушек

	setPointFCH
	CJ_SHORT
	0.0
	50.0
	*
	Дифференциальная контрольная точка для активации свободного охлаждения/нагрева [°C]

	diffFCH
	CJ_SHORT
	0.0
	50.0
	*
	Значение дифференциала для активации свободного охлаждения/нагрева [°C]

	tempRoom
	CJ_ANALOG
	-
	-
	*
	Показания датчика температуры камеры [°C]

	tempExtern
	CJ_ANALOG
	-
	-
	*
	Показания датчика температуры окружающей среды [°C]

	setPointSupply
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	*
	Контрольная точка температуры подаваемого воздуха, используемая для регулирования [°C]

	diffTemp
	CJ_SHORT
	0.0
	50.00
	*
	Значение дифференциала для расчета контрольной точки подаваемого воздуха с плавающей запятой [°C]

	zoneTemp
	CJ_SHORT
	0.0
	80.00
	*
	Значение нейтральной зоны [°C]

	maxValue
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	*
	Максимальное значение качества воздуха [%]

	minValue
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	*
	Минимальное значение качества воздуха [%]

	tempSupply
	CJ_ANALOG
	-
	-
	*
	Температура подаваемого воздуха [°C]


* Входные параметры должны быть определены

	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	requestFCH
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	Запрос на открытие/закрытие клапана для свободного охлаждения/нагрева

	enFCH
	CJ_BYTE
	0
	2
	Запрос на свободное охлаждение/нагрев

0: запрос отсутствует

1: запрос на свободное охлаждение

2: запрос на свободный нагрев


23. ABL n°23 – Управление клапаном наружного воздуха
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Управляет клапаном при помощи двух цифровых выходов: один управляет открытием (openCmd), другой – закрытием (closeCmd). Для корректной работы внешнего привода клапана необходимо задать следующие входные параметры:
- runningTime: время активности клапана от 0% до 100%;

- endRunTime: максимальное время обслуживания при срабатывании сигнала об окончании работы на реле;

- minVariation (опционально): Если значение параметра больше нуля, команда передается реле только тогда, когда действительное отклонение линейного регулятора превысит допустимое множество значений. Если PS09=0, команда всегда проходит.
Всякий раз, когда входному параметру unitOnOff  присваивается значение «1» (для включения панели, сброса блокирующего сигнала тревоги или восстановления после аварийного отключения питания), проводится перенастройка клапана наружного воздуха и в течение всего рабочего времени (включая endRunTime) клапан закрыт, регулирование прерывается. По истечении этого времени регулирование возвращается к нормальному рабочему режиму. Такой порядок необходим в связи с отсутствием обратной связи, позволяющей отслеживать положение клапана.

Управление клапаном наружного воздуха может производиться двумя различными способами (входной параметр regType):

- regType=0: модулирующее регулирование

- regType=1: регулирование при фиксированном открытии
Также можно выбрать тип запроса для клапана (входной параметр cmdPriority).

Регулирование при фиксированном открытии
В данном случае значение открытия клапана, заданное входным параметром fixValue, остается постоянным. Такой тип регулирования предполагает, что процент открытия может варьироваться от 0% до 100%, минимального значения открытия нет, а входные параметры requestFCH, requestAQ и cmdPriority не влияют на статус клапана. При данном режиме свободное охлаждение, свободный нагрев и отслеживание качества воздуха не используются.

Чтобы использовать данный тип регулирования, установите regType=1.
Модулирующее регулирование

При модулирующем типе регулирования клапан используется для ответа на следующие запросы:

- На свободное охлаждение/свободный нагрев (входной параметр requestFCH)

- На отслеживание качества воздуха (входной параметр requestAQ)

В данном случае значения requestFCH и requestAQ, варьирующиеся от 0.0% до 100.0% определяют открытие клапана.

Чтобы использовать данный тип регулирования, установите regType=0.
Команды клапана
Клапан наружного воздуха может использоваться для двух видов регулирования: свободного охлаждения/свободного нагрева и отслеживания качества воздуха. Приоритет данных запросов определяется входным параметром cmdPriority:

- cmdPriority =0: управление клапаном осуществляется в зависимости от свободного охлаждения/свободного нагрева

- cmdPriority =1: управление клапаном осуществляется в зависимости от параметров отслеживания качества воздуха

- cmdPriority =2: управление клапаном осуществляется в зависимости от приоритета

- cmdPriority =3: запрос на клапан вычисляется как среднее арифметическое двух запросов на свободное охлаждение (/свободный нагрев) и на отслеживание качества воздуха с тем, чтобы удовлетворить оба активных запроса. 
Статус клапана 
Работа клапана идентифицируется при помощи следующих статусов, представленных в пользовательском интерфейсе:

- Disabled (недоступен): клапан не настроен.

- Closed (закрыт): клапан закрыт при значении 0.0%.

- Opening (открывание): клапан в процессе открытия.

- Open (открыт): клапан стабильно открыт на определенное процентное значение.

- Closure (закрывание): клапан в процессе закрытия.

- Alignment (выравнивание): клапан перемещается в соответствии со значением выравнивания, определенным включением системы или восстановлением питания (currentPosition=0.0%).

Выходной параметр currentPosition соответствует текущему значению открытия клапана; если клапан находится в фазе выравнивания, значение currentPosition равно 0.0%.

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	unitOnOff
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Состояние системы

- 0: система выключена

- 1: система включена

	regType
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Тип регулирования:

0: модулирующее регулирование

1: регулировании при фиксированном открытии

	fixValue
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	0.00
	Фиксированное значение открытия [%]

Действительно только при regType=1.

	requestFCH
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	0.00
	Регулирующий запрос на свободное охлаждение/нагрев [%]

Действительно только при regType=0.

	requestAQ
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	0.00
	Регулирующий запрос на отслеживание качества воздуха [%]

Действительно только при regType=0.

	cmdPriority
	CJ_BYTE
	0
	3
	*
	Тип приоритета команд клапана:

0: свободное охлаждение/нагрев

1: отслеживание качества воздуха

2: запрос на приоритет

3: среднее арифметическое

	runningTime
	CJ_WORD
	0
	3600
	*
	Время активности клапана (в секундах), в течение которого он достигает значения открытия от 0% до 100%

	endRunTime
	CJ_WORD
	0
	600
	*
	Время обслуживания при срабатывании сигнала (в секундах) об окончании работы клапана

	minVariation
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	0.00
	Минимальное отклонение, превышение которого ведет к выполнению запроса на открытие/закрытие

	blockAlarm
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Основной сигнал тревоги блокирования клапана. Закрывает клапан.


* Входные параметры должны быть определены

	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	statusShutter
	CJ_BYTE
	0
	5
	Статус клапана наружного воздуха:

0: недоступен

1: закрыт

2: открывание

3: открыт

4: закрывание

5: выравнивание

	currentPosition
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	Текущее значение открытия клапана наружного воздуха [%]

	openCmd
	CJ_BIT
	0
	1
	Команды открытия клапана наружного воздуха

0: команда отсутствует

1: открытие

	closeCmd
	CJ_BIT
	0
	1
	Команды закрытия клапана наружного воздуха

0: команда отсутствует

1: закрытие


24. ABL n°24 – Управление теплообменником поперечных потоков
[image: image72.jpg]ManualResetAlarm

menable
mevReset A onEkk
mactualStatus rese]

s myStatus





Если требуются большие объемы приточного воздуха, то в целях экономии электроэнергии системы кондиционирования воздуха оборудуются системой восстановления отработанного воздуха.

Восстановительное устройство снабжено обходным клапаном, который используется, чтобы исключить прохождение наружного воздуха через каналы теплообменника. Это устройство, в основном, активно и не используется только в течение стадии свободного охлаждения/свободного нагрева (reqFCH>0) или во время циклической оттайки при очень низких температурах наружного воздуха. Для активации цикла оттайки следует задать контрольную точку setPointMinTemp с соответствующим дифференциалом diffMinTemp.
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При достижении условий минимальной температуры отработанного воздуха (см. диаграмму) активируется режим последовательности циклического блокирования восстановительного устройства, что позволяет отработанному воздуху (горячему, из камеры) выполнить оттайку воздушных каналов теплообменника.
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После задержки, равной параметру byPassTime, активируется обходной клапан, позволяющий выполнение оттайки; как только температура становится выше минимального допустимого значения, клапан деактивируется и запускается восстановительное устройство.

Если датчик регуляции находится в нерабочем состоянии, данная функция недоступна.

Статус восстановительного устройства 
Восстановительное устройство может находиться в одном из следующих рабочих статусов (выходной параметр statusHE):
- Disabled (недоступно): восстановительное устройство не настроено.

- Off (выключено): восстановительное устройство выключено.
- In defrosting (оттайка): восстановительное устройство выключено; выполняется оттайка.

- Off due to free-cooling/heating (выключено в связи со свободным охлаждением/нагревом): увлажнитель восстановительное устройство выключено в связи с запросом на  свободное охлаждение/нагрев.

- On (включено): восстановительное устройство включено.

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	unitOnOff
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Состояние системы

- 0: система выключена

- 1: система включена

	requestFCH
	CJ_BYTE
	0
	2
	
	Запрос на свободное охлаждение/нагрев

0: запрос отсутствует

1: запрос на свободное охлаждение

2: запрос на свободный нагрев

	tempExhaust
	CJ_ANALOG
	-
	-
	*
	Температура отработанного воздуха [°C]

	setPointMinTemp
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	*
	Контрольная точка для регулирования процесса оттайки восстановительного устройства с поперечными воздушными потоками

	diffMinTemp
	CJ_SHORT
	0.0
	50.00
	*
	Значение дифференциала для регулирования процесса оттайки восстановительного устройства с поперечными воздушными потоками

	delayMinTemp
	CJ_WORD
	1
	99
	*
	Время обходной задержки (в минутах) для выполнения оттайки восстановительного устройства с поперечными воздушными потоками


* Входные параметры должны быть определены
	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	statusHE
	CJ_BYTE
	0
	4
	Cтатус восстановительного устройства:

0: недоступно

1: выключено

2: оттайка

3: выключено в связи со свободным охлаждением
нагревом

4: включено

	do_HE
	CJ_BIT
	0
	1
	Команда включения/выключения восстановительного устройства


25. ABL n°25 – Управление теплообменником с двумя катушками
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Если требуются большие объемы приточного воздуха, то в целях экономии электроэнергии системы кондиционирования воздуха оборудуются системой восстановления отработанного теплого воздуха.

Восстановительное устройство с двумя катушками активируется при помощи жидкостного циркуляционного насоса теплового обмена, расположенного между двумя катушками. Чтобы снизить энергозатраты насоса, активация происходит при минимальной разницей между температурами отработанного воздуха и наружного воздуха (параметр setPointHE и соответствующий дифференциал diffHE). Во время фазы свободного охлаждения или свободного нагрева (reqFCH>0) циркуляционный насос останавливается.
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Если датчик регуляции находится в нерабочем состоянии, данная функция недоступна.

Статус восстановительного устройства 
Восстановительное устройство может находиться в одном из следующих рабочих статусов (выходной параметр statusHE):
- Disabled (недоступно): восстановительное устройство не настроено.

- Off (выключено): восстановительное устройство выключено.

- Off due to free-cooling/heating (выключено в связи со свободным охлаждением/нагревом): увлажнитель восстановительное устройство выключено в связи с запросом на  свободное охлаждение/нагрев.

- On (включено): восстановительное устройство включено.

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	unitOnOff
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Состояние системы

- 0: система выключена

- 1: система включена

	requestFCH
	CJ_BYTE
	0
	2
	*
	Запрос на свободное охлаждение/нагрев

0: запрос отсутствует

1: запрос на свободное охлаждение

2: запрос на свободный нагрев

	tempExhaust
	CJ_ANALOG
	-
	-
	*
	Температура отработанного воздуха [°C]

	tempExtern
	CJ_ANALOG
	-
	-
	*
	Температура наружного воздуха [°C]

	setPointHE
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	*
	Контрольная точка для регулирования восстановительного устройства

	diffHE
	CJ_SHORT
	0.0
	50.00
	*
	Значение дифференциала для регулирования восстановительного устройства


* Входные параметры должны быть определены
	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	statusHE
	CJ_BYTE
	0
	3
	Cтатус восстановительного устройства:

0: недоступно

1: выключено

2: выключено в связи со свободным охлаждением
нагревом

3: включено

	do_HE
	CJ_BIT
	0
	1
	Команда включения/выключения восстановительного устройства


26. ABL n°26 – Управление роторным теплообменником

Если требуются большие объемы приточного воздуха, то в целях экономии электроэнергии системы кондиционирования воздуха оборудуются системой восстановления отработанного теплого воздуха.

Управление восстановительным устройством может выполняться двумя различными способами: через включение/выключение (HEType=0) или через аналоговый выход; управление возможно только при работающих вентиляторах.

Во время фазы свободного охлаждения или свободного нагрева (reqFCH>0) циркуляционный насос останавливается.

HEType=0. Регулирование через включение/выключение
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Если датчик регуляции находится в нерабочем состоянии, данная функция недоступна.

HEType=1. Модулирующая регуляция
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Если датчик регуляции находится в нерабочем состоянии, данная функция недоступна.

Статус восстановительного устройства 
Восстановительное устройство может находиться в одном из следующих рабочих статусов (выходной параметр statusHE):
- Disabled (недоступно): восстановительное устройство не настроено.

- Off (выключено): восстановительное устройство выключено.

- Off due to free-cooling/heating (выключено в связи со свободным охлаждением/нагревом): увлажнитель восстановительное устройство выключено в связи с запросом на  свободное охлаждение/нагрев.

- On (включено): восстановительное устройство включено.

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	unitOnOff
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Состояние системы

- 0: система выключена

- 1: система включена

	HEType
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Тип восстановительного устройства

0: ротор типа включение/выключение

1: модулирующий ротор

	requestFCH
	CJ_BYTE
	0
	2
	*
	Запрос на свободное охлаждение/нагрев

0: запрос отсутствует

1: запрос на свободное охлаждение

2: запрос на свободный нагрев

	tempExhaust
	CJ_ANALOG
	-
	-
	*
	Температура отработанного воздуха [°C]

	tempExtern
	CJ_ANALOG
	-
	-
	*
	Температура наружного воздуха [°C]

	setPointHE
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	*
	Контрольная точка для регулирования восстановительного устройства

	diffHE
	CJ_SHORT
	0.0
	50.00
	*
	Значение дифференциала для регулирования восстановительного устройства

	orFan
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Показывает состояние вентиляторов (включены/выключены)

	minValueHE_AO
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	*
	Минимальная скорость работы роторного восстановительного устройства [%]

	minValueHE_AO
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	*
	Максимальная скорость работы роторного восстановительного устройства [%]


* Входные параметры должны быть определены
	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	statusHE
	CJ_BYTE
	0
	3
	Cтатус восстановительного устройства:

0: недоступно

1: выключено

2: выключено в связи со свободным охлаждением
нагревом

3: включено

	do_HE
	CJ_BIT
	0
	1
	Команда включения/выключения восстановительного устройства

	ao_HE
	CJ_WORD
	0.00
	100.00
	Команда включения/выключения модулирующего роторного восстановительного устройства [%]


27. ABL n°27 – Рабочее время и сигналы тревоги (Шаблон)

Управляет временем работы подключенного устройства. Чтобы установить рабочее время равным нулю, просто присвойте внутреннему статусу hoursCntDevice значение 0.

Активируя входной параметр enableHourAlarm, можно управлять сигналом тревоги, соответствующим превышению множества допустимого рабочего времени (входной параметр limitHoursAlarm).

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	device
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Показывает статус ассоциированного устройства

- 0: выключено

- 1: функционирует

	enableHourAlarm
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Активирует сигналы тревоги, соответствующие рабочему времени двух насосов

	limitHoursAlarm
	CJ_DWORD
	0
	99999
	*
	Максимальное значение рабочего времени, превышение которого запускает сигнал тревоги


* Входные параметры должны быть определены

	Параметры/Внутренний статус
	

	Название
	Тип
	Значение по умолчанию
	Мин.
	Макс.
	Описание

	hoursCntDevice
	CJ_DWORD
	0
	0
	99999
	Продолжительность рабочего времени ассоциированного устройства


	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	alarmHourDevice
	CJ_BIT
	0
	1
	Сигнал тревоги о превышении множества допустимого рабочего времени


28. ABL n°28 – Недельный планировщик (Шаблон)

Управляет недельным планировщиком; каждый день недели характеризуется определённым типом: workingDayA (рабочий день A), workingDayB (рабочий день B) и notWorkingDay (нерабочий день). Внутренние параметры typeDay_Sunday, typeDay_Monday, …  typeDay_Saturday позволяют установить тип дня, чтобы ассоциировать его с одним из трех конкретным вариантов поведения.
С каждым «типом рабочего дня» ассоциируются два отрезка времени. Каждому отрезку времени соответствует статус enable, который активирует/деактивирует отрезок, и значение смещения, позволяющее изменить рабочую контрольную точку. В случае типа notWorkingDay (нерабочий день) планировщик не оперирует ни отрезками времени, ни соответствующими смещениями.
Выходной параметр offsetSP соответствуют значению, вычисляемому на основе установленных параметров и отрезков времени; параметр timeZoneActive показывает активность/неактивность какого-либо из сконфигурированных отрезков. Значение данного выходного параметра равно «1» в течение всего времени в пределах отрезка и «0» везде за его пределами.

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	clockRTC
	CJ_DATETIME
	-
	-
	*
	Показания системных часов для управления планировщиком

	alarmRTC
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	В случае сигнала тревоги часов (alarmRTC=1) планировщик перестает функционировать, значение выходного параметра смещения возвращается к 0.0

	dayA_enTZ_1
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Активирует первый отрезок времени для типа дня workingDayA(1)

	dayA_OffsetSP_1
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	-10.0
	Суммарное смещение в первом отрезке времени для типа дня workingDayA(1)

	dayA_enTZ_2
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Активирует второй отрезок времени для типа дня workingDayA(1)

	dayA_OffsetSP_2
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	-10.0
	Суммарное смещение во втором отрезке времени для типа дня workingDayA(1)

	dayB_enTZ_1
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Активирует первый отрезок времени для типа дня workingDayB(2)

	dayB_OffsetSP_1
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	-10.0
	Суммарное смещение в первом отрезке времени для типа дня workingDayB(2)

	dayB_enTZ_2
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Активирует второй отрезок времени для типа дня workingDayB(2)

	dayB_OffsetSP_2
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	-10.0
	Суммарное смещение во втором отрезке времени для типа дня workingDayB(2)


* Входные параметры должны быть определены

	Параметры/Внутренний статус
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	typeDay_Sunday
	CJ_BYTE
	0
	2
	0
	Тип дня для воскресенья:

0: notWorkingDay (нерабочий день)

1: workingDayA (рабочий день A)

2: workingDayB (рабочий день B)

	typeDay_Monday
	CJ_BYTE
	0
	2
	0
	Тип дня для понедельника:

0: notWorkingDay
1: workingDayA
2: workingDayB

	typeDay_Tuesday
	CJ_BYTE
	0
	2
	0
	Тип дня для вторника:

0: notWorkingDay
1: workingDayA
2: workingDayB

	typeDay_Wednesday
	CJ_BYTE
	0
	2
	0
	Тип дня для среды:

0: notWorkingDay
1: workingDayA
2: workingDayB

	typeDay_Thursday
	CJ_BYTE
	0
	2
	0
	Тип дня для четверга:

0: notWorkingDay
1: workingDayA
2: workingDayB

	typeDay_Friday
	CJ_BYTE
	0
	2
	0
	Тип дня для пятницы:

0: notWorkingDay
1: workingDayA
2: workingDayB

	typeDay_Saturday
	CJ_BYTE
	0
	2
	0
	Тип дня для субботы:

0: notWorkingDay
1: workingDayA
2: workingDayB

	dayA_StartTZ_1
	CJ_TIME
	0:00:00
	23:59:59
	8:00:00
	Начало первого отрезка времени для типа дня workingDayA(1)

	dayA_StartTZ_1
	CJ_TIME
	0:00:00
	23:59:59
	17:00:00
	Конец первого отрезка времени для типа дня workingDayA(1)

	dayA_StartTZ_2
	CJ_TIME
	0:00:00
	23:59:59
	18:00:00
	Начало второго отрезка времени для типа дня workingDayA(1)

	dayA_StartTZ_2
	CJ_TIME
	0:00:00
	23:59:59
	21:00:00
	Конец второго отрезка времени для типа дня workingDayA(1)

	dayB_StartTZ_1
	CJ_TIME
	0:00:00
	23:59:59
	8:00:00
	Начало первого отрезка времени для типа дня workingDayB(2)

	dayB_StartTZ_1
	CJ_TIME
	0:00:00
	23:59:59
	17:00:00
	Конец первого отрезка времени для типа дня workingDayB(2)

	dayB_StartTZ_2
	CJ_TIME
	0:00:00
	23:59:59
	18:00:00
	Начало второго отрезка времени для типа дня workingDayB(2)

	dayB_StartTZ_2
	CJ_TIME
	0:00:00
	23:59:59
	21:00:00
	Конец второго отрезка времени для типа дня workingDayB(2)


	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	dayActive
	CJ_BYTE
	0
	6
	Текущий день недели [0: Воскресенье… 6: Суббота]

	typeDayActive
	CJ_BYTE
	0
	2
	Тип дня для текущего дня:

0: notWorkingDay (нерабочий день)

1: workingDayA (рабочий день A)

2: workingDayB (рабочий день B)

	offsetSP
	CJ_SHORT
	-58.0
	302.0
	Смещение от контрольной точки, рассчитываемое на основе статуса планировщика

	timeZoneActive
	CJ_BIT
	0
	1
	Указывает на нахождение в пределах установленного отрезка времени

- 0: установленный отрезок не найден

- 1: в пределах установленного отрезка


29. ABL n°29 – Управление сигналами тревоги

Макроблок управляет 100 сигналами тревоги. С каждым сигналом связан определенный индекс в порядке возрастания; сигналу 1 соответствует индекс 1… сигналу n соответствует индекс n. Управление основано на приоритете 100 сигналов, который определяется индексом; сигнал с наивысшим приоритетом соответствует входному параметру alarm1, при этом сигнал с наименьшим приоритетом связан с выходным параметром, соответствующим последнему обрабатываемому сигналу.

6 входных параметров типа WORD вмещают в себя первые 96 сигналов, оставшиеся четыре соответствуют параметрам alarm97,  alarm98,  alarm99,  alarm100. При очередной активации входного параметра evRequestAlarm запрашивается следующий активный сигнал. Если это первый запрос (после обнуления, входной параметр evResetIndex), то запрашивается первый активный сигнал. При обработке запроса выходному параметру activeAlarmIndex присваивается значение обрабатываемого сигнала. Такая процедура позволяет безошибочно определять, над каким конкретно сигналом работает система в текущий момент. Если AlarmIndex=0, следовательно, подлежащих обработке сигналов нет.
Входной параметр evResetIndex используется для обнуления структуры, с тем чтобы при первом запросе на обработку сигнала выходной индекс имел значение приоритета активного сигнала.

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию  используется значение «1»

	delayProbeAlarm
	CJ_BYTE
	0
	240
	*
	Время (в секундах) срабатывания сигнала тревоги при сбое датчика

	alarm1_16
	CJ_WORD
	0
	65535
	0
	Сигналы 1..16, упакованные в слово (WORD):

бит 1 = сигнал 1, … , бит 16 = сигнал 16

	alarm17_32
	CJ_WORD
	0
	65535
	0
	Сигналы 17..32, упакованные в слово (WORD):

бит 1 = сигнал 17, … , бит 16 = сигнал 32

	alarm33_48
	CJ_WORD
	0
	65535
	0
	Сигналы 33..48, упакованные в слово (WORD):

бит 1 = сигнал 33, … , бит 16 = сигнал 48

	alarm49_64
	CJ_WORD
	0
	65535
	0
	Сигналы 49..64, упакованные в слово (WORD):

бит 1 = сигнал 49, … , бит 16 = сигнал 64

	alarm65_80
	CJ_WORD
	0
	65535
	0
	Сигналы 65..80, упакованные в слово (WORD):

бит 1 = сигнал 65, … , бит 16 = сигнал 80

	alarm81_96
	CJ_WORD
	0
	65535
	0
	Сигналы 81..96, упакованные в слово (WORD):

бит 1 = сигнал 81, … , бит 16 = сигнал 96

	alarm97
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Сигнал №97

	alarm98
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Сигнал №98

	alarm99
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Сигнал №99

	alarm100
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Сигнал №100

	evResetIndex
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Событие сброса структуры

	evRequestAlarm
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Событие на запрос первого/следующего активного сигнала


* Входные параметры должны быть определены
	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	activeAlarmIndex
	CJ_BYTE
	0
	100
	Индекс сигнала, находящегося в обработке. Если activeAlarmIndex=0, активных сигналов нет.

	numActiveAlarm
	CJ_BYTE
	0
	100
	Количество активных сигналов тревоги в текущий момент времени

	AlarmIndex
	CJ_BYTE
	0
	100
	


30. ABL n°30 – Сигнал с автоматическим сбросом

Макроблок управляет категорией сигналов с автоматическим сбросом, требующих немедленного вмешательства.

Сигнал срабатывает незамедлительно после активации соответствуюшего цифрового входа (параметр DI_Alarm) и автоматически сбрасывается при достижении условий до тревоги.

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию используется значение «1»

	DI_Alarm
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Цифровой вход, указывающий на наличие сигнала

0: сигнала нет; 1: сигнал активен


 * Входные параметры должны быть определены

	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	alarmStatus
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус сигнала

0: сигнал не активен

1: сигнал активен


31. ABL n°31 – Сигнал с автоматическим сбросом и выбором варианта действия

Макроблок управляет категорией сигналов с устанавливаемой задержкой и автоматической перезагрузкой.

Сигнал срабатывает по истечении времени ожидания (параметр delayTime) с момента активации соответствующего цифрового входа (параметр DI_Alarm) и автоматически сбрасывается при достижении условий до тревоги.

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию используется значение «1»

	delayAlarm
	CJ_WORD
	0
	999
	*
	Время (в секундах) выбора варианта реакции на сигнал

	DI_Alarm
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Цифровой вход, указывающий на наличие сигнала

0: сигнала нет; 1: сигнал активен


 * Входные параметры должны быть определены

	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	alarmStatus
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус сигнала

0: сигнал не активен

1: сигнал активен


32. ABL n°31 – Сигнал с программируемым сбросом и выбором варианта действия

Макроблок управляет категорией сигналов с устанавливаемыми задержкой и типом сброса.

Сигнал срабатывает по истечении времени ожидания (параметр delayTime) с момента активации соответствующего цифрового входа (параметр DI_Alarm), и при этом можно установить тип сброса (параметр restoreType): автоматический при достижении условий до тревоги или ручной.

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию используется значение «1»

	delayAlarm
	CJ_WORD
	0
	999
	*
	Время (в секундах) выбора варианта реакции на сигнал

	restoreType
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Тип сброса сигнала

- 0: автоматический сброс

- 1: ручной сброс

	DI_Alarm
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Цифровой вход, указывающий на наличие сигнала

0: сигнала нет; 1: сигнал активен

	resetAlarm
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Ручной сброс сигнала тревоги; при изменении значения с 0 на 1 и очередном возникновении состояния тревоги сигнал будет сброшен.


 * Входные параметры должны быть определены

	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	alarmStatus
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус сигнала

0: сигнал не активен

1: сигнал активен


33. ABL n°33 – Управление ручным сбросом сигналов

Блок управления ручным сбросом сигналов; выходной параметр reset должен быть напрямую связан с входными параметрами сброса сигналов, которые задают характер ручного сброса.

При изменении значения входного параметра evReset с «0» на «1» происходит проверка условия «actualStatus=myStatus». Если условие выполнено, выходному параметру reset присваивается значение «1».

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию используется значение «1»

	evReset
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Событие сброса сигнала

	actualStatus
	CJ_WORD
	0
	65535
	*
	Общий сравнительный статус для выполнения сброса сигнала

	myStatus
	CJ_WORD
	0
	65535
	*
	Статус соответствующего сигнала для выполнения сброса


 * Входные параметры должны быть определены

	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	reset
	CJ_BIT
	0
	1
	Согласие на ручной сброс сигнала. Значение параметра «1» означает запрос на сброс соответствующего сигнала


34. ABL n°34 – Управление перепадом давления

Управление переключателем разности давлений осуществляется по истечении времени, заданного параметром startupDelay; отсчёт данного времени ведется с начала фазы первичного включения системы или с начала фазы включения вентиляторов. По прошествии данного отрезка времени и при наличии информации от контакта о недостаточной разности давлений сигнал тревоги срабатывает немедленно.
Управление осуществляется и во время нормального функционирования системы; показания датчика непрерывно отслеживаются: если контакт сообщает недостаточную разность давлений на отрезке времени, превышающем значение параметра runningDelay, так же срабатывает сигнал тревоги.
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Тип сброса можно задать (параметр restoreType): автоматический при достижении условий до тревоги или ручной при активации входного параметра resetAlarm.

	Входные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Значение по умолчанию
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	1
	Определяет функционирование макроблока

0: функция отключена; 1: функция включена

Если параметр не задан, по умолчанию используется значение «1»

	fan
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Описывает статус вентиляторов

- 0: статус OFF
- 1: статус ON (работает хотя бы 1 вентилятор)

	startupDelay
	CJ_WORD
	1
	999
	*
	Задержка (в секундах) с момента включения системы, после которой срабатывает сигнал тревоги переключателя разности давлений (Отрезок Т1 на графике)

	runningDelay
	CJ_WORD
	1
	999
	*
	Задержка (в секундах) при нормальном функционировании системы, после которой срабатывает сигнал тревоги переключателя разности давлений (Отрезок Т2 на графике)

	restoreType
	CJ_BIT
	0
	1
	0
	Тип сброса сигнала

- 0: автоматический сброс

- 1: ручной сброс

	DI_Filter
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Цифровой вход, указывающий на наличие разности давлений

0: разности давлений нет; 1: разность давлений имеется

	resetAlarm
	CJ_BIT
	0
	1
	*
	Ручной сброс сигнала тревоги; при изменении значения с 0 на 1 и очередном возникновении состояния тревоги сигнал будет сброшен.


 * Входные параметры должны быть определены

	Выходные параметры
	

	Название
	Тип
	Мин.
	Макс.
	Описание

	enable
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус «активируюшего» параметра

	alarm
	CJ_BIT
	0
	1
	Статус сигнала тревоги

0: сигнал не активен

1: сигнал активен
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